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Automatic Motion System 

TCG驛특 

RG LJ Series

高精度.高剛性.同討矣班中空大口문, 零肯險減速坦件 
A non-backlash reduction unit featured by the realization of high precision, high rigidity and large-caliber hollow hole 

速器可以由客户提供，并且照片和
减速器可能不同。

速器可以由客户提供，并且照片和
减速器可能不同。



特  性

用途例

大型基板反转装置

检查装置

机器人周边装置

加工工作台的分度装置

组件化

零背隙·高精度

中空大口径

低噪音·低振动

高负载·高刚性

电机安装简单

TCG齿圈和球减速机组件化。省去烦琐的设计和装配，提

高客户效率。

旋转轴的轴承采用交叉滚子轴承。

可以强有力地支撑作用在转台上的外力。

配有各公司标准的伺服电机安装对应表，便于电机安装。

零背隙，可以实现高精度。

中空大口径贯通结构，方便配线，配管，转台组件整体上

结构紧凑。

驱动部分全部为滚动接触，因此没有敲齿音，振动也很小。

构造图

齿圈

齿圈

输出法兰

挡块

导轨

基板 滑块
基板

滚轮

滚轮

 减速机
SFP系列

减速机
SFP系列

输出法兰

交叉滚子轴承
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选定产品后相关技术参数请再次咨询亚母斯（AMS）确认，
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规格·尺寸表

TCG齿圈组件

速器可以由客户提供，并且照片和
减速器可能不同。



规格·型号·外形图

规格表

基本动额定扭矩

最大使用扭矩

允许静额定扭矩

驱动部分转动惯量

输入轴换算转动惯量

在一定速度运转时，满足额定寿命的基本扭矩。

正常运转可以使用的扭矩（包含加减速的峰值）的最大值。

非常条件下停止或者外部冲击等，情况下的最大扭矩。

输出侧回转部分的转动惯量，计算负载扭矩时，负载转动惯量需要一并算出，

齿圈组件全体的换算值。

型号表示

型  号 齿圈齿数 总减速比 电机安装记号 可选项

带盖板

规格表参照

电机对应参照表P96-99页。

盖板是为了安全，并不是用来防尘的，
盖板的尺寸图参照P89-90页。

输入轴轴径

没有选择电机安装法兰的情况下

内填写输入轴轴径

标准品时，不用填写
P.96-99

P.89-90
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外形尺寸图

尺寸图

深

深

吊钩按照螺纹孔

型  号

深 无

深

深

深

深

深

深

深

深

型  号

型  号

深

深

深

深

深

深

深

深

深

深锪孔

锪孔

锪孔

锪孔

锪孔

锪孔

锪孔

锪孔

锪孔

深

深

深

深

深

深

深

深

是可选项A(带盖板)选择时的尺寸表示。
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规格·尺寸表

TCG分割型齿圈组件



规格·型号·外形图

规格图

基本动额定扭矩 在一定速度运转时，满足额定寿命的基本扭矩。

最大使用扭矩 正常运转可以使用的扭矩（包含加减速的峰值）的最大值。

允许静额定扭矩 非常条件下停止或者外部冲击等，情况下的最大扭矩。

驱动部分转动惯量 输出侧回转部分的转动惯量，计算负载扭矩时，负载转动惯量需要一并算出，

输入轴换算转动惯量 齿圈组件全体的换算值。

型号表示

型  号 齿圈齿数 动作角度
总减速比

电机安装记号 可选项

带盖板

标准情况下无记号
空白

仅非整圆的时候需要填写，
整圆型则为空白。

规格表参照

没有选择电机安装法兰的情况下

电机对应参照表P96-99页

盖板为安全盖板，并不是用来防尘的，
盖板的尺寸图参照P93-95页

内填写输入轴轴径

输入轴轴径

型  号
动作角度 总减速比 基本动额

定扭矩
最大使用
扭矩

允许静额
定扭矩

驱动部分
转动惯量

最高输入
回转数

允许最高输
出回转数

推荐电机
容量

输入轴
孔径 质量

允许平均输
入回转数

允许平均输
出回转数

输入轴
转动惯量

P.96-99

P.93-95
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外形尺寸图

深

深

吊钩按安装孔

尺寸表

型  号

是可选项A(带盖板)选择时的尺寸表示。

型  号

深

深

吊钩安装孔

尺寸表

型  号

型  号

深

深

深

深

是可选项A(带盖板)选择时的尺寸表示。
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外形尺寸图

规格·型号·外形图

深

吊钩安装孔

尺寸表

型  号

型  号

是可选项A(带盖板)选择时的尺寸表示。
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运转负载条件  

回转数判定

负载扭矩计算

平均负载扭矩，平均输出回转速计算

运转条件（参考）

负载系数

型号选择 流程图

从使用条件来进行选型

负载惯量

最高输出转速

加速时间

外力扭矩

驱动部惯量 参照P.3 

运  转  条  件 

普通运转时

伴随冲击和振动运转时

没有冲击的圆滑运转时 

负载系数

角速度

角加速度

加速扭矩

最大负载扭矩

速度曲线

平均负载扭矩

平均输出回转速输
出
回
转
数

寿
命
计
算 

负
载
扭
矩

时间

项  目

时  间

负载扭矩

输出回转速

起动时 稳定时 停止时

时间

负载曲线

RGU最大使用扭矩（参照P.3）

减速比，回转数重新修改

RGU最高输出回转速(参照P.3) 

参照右表

型号提升或者负载降低
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寿命计算

平均负载扭矩

平均输出回转数

平均输入回转数

额定寿命时间

基本动额定扭矩 

平均负载扭矩

平均输入回转速

RGU总速比

负载系数

允许平均输入回转数

参照右表

参照右表

参照右表

寿命时间

型    号
总减速比

型    号
总减速比
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交叉滚子轴承的计算

最大负载力矩载荷的计算

最大径向负载

确认最大使用负载惯量是否在以下允许惯量负载范围内

最大轴向负载

径向负载位置

轴向负载位置

径向负载

允许的负载请参照下表

轴向负载

型  号
允许力矩负载 允许径向负载 允许轴向负载

允许径向负载，允许轴向负载对于交叉滚子轴承来说只是单纯的径向负载或者轴向负载。
是负担在任何一个负载的情况下，而满足齿圈组件的寿命的值。 径向负载 轴向负载
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选定产品后相关技术参数请再次咨询亚母斯（AMS）确认，
更多新产品请查阅亚母斯（AMS）官方网站 13



平均负载的计算公式

径向系数（X） 轴向系数（Y） 的计算公式

负载系数

寿命计算 动等价径向负载

平均径向负载

时间

时间

时间

区    分

负  载  状  态

没有冲击的圆滑运转时

对于交叉滚子轴承，使用以下公式计算寿命

正常运转

伴随冲击·振动的运转时

型  号
基本动额定负载 滚销的节円直径径向系数 轴向系数

径
向
负
载

轴
向
负
载

输
出
回
转
速

平均轴向负载

平均输出回转速 平均力矩负载
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滑块的计算

动作角度 30度 90度

运转条件

负载力的计算

额定寿命的计算

负载质量

滑块速度

加速时负载

匀速时负载

减速时负载

负载合成

平均负载力

额定寿命

静安全系数 负载系数

负载系数

负  载  条  件

振动，冲击

微

小

中

大

速度 参考

负载重心位置

滑块

滑块

啮合的节円直径

移
动
角
度

无冲击振动的运转时

伴随冲击振动的运转时

加速度

负载系数

重力加速度

输出法兰回转数

速度

时间

移动距离
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动作角度 360度

运转条件

负载质量

负载系数

重力加速度

输出法兰回转数

负载重心位置

负载力的计算

额定寿命计算

滑块速度

加速时负载 匀速时负载 减速时负载

最大载重

静载安全系数

平均负载力

额定寿命

设计上的注意

请注意承重台的重心位置，
动作角度30度·90度需要在内外侧导轨
间设定。
动作角度360度需要在回转中心设定。
超过上述的使用范围请与我们联系。

加速度

型  号
动作角度

总减速比 滑块数 滑轨
基本动

额定负载
基本静

额定负载

个

滑轨
半径

啮合圆
直径

滑轨
长
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精度规格

型  号

型  号
动作角度 角度传递精度

双方向重复定位精度 输出法兰面跳动 输出法兰内外径跳动

角度传动精度
双方向重复
定位精度

输出法兰面跳动 输出法兰内外径跳动

输出法兰外径跳动

减速比

输出法兰内径跳动
输出法兰跳动

角度传动精度

角传动精度为给输入轴任意的回转角（θ1）时，输出轴的理论回转角（θ2）和实际回转角（θ，2）之间的差，
输出轴1回转产生的最大差（θer）称之为角度传动精度。

双方向重复定位精度

朝着目标位置正方向定位停止时的位置，和反方向定位停止时的位置的最大差。

仅 仅 仅为 为 为
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